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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem  niniejszej  szczeg6towe]  specyfikacii
technicznej (SST)sswymagania dotycgce wykonania i odbioru

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy téra przewoxz
dowolnymisrodkami transportu.
5.  WYKONANIE ROBOT

rob6t zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw 5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

wysokaiciowych przy realizacji zadania ,Zagospodarowanie

przestrzeni publicznej w Kalei — etap II”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa  specyfikacja techniczna  (SST)

dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlegani

realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad

prowadzenia rob6t zwranych z wszystkimi czyngoiami

umazliwiajagcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz poémia obiektow iaynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysai@owych
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem

trasy i punktow wysokiziowych wchodaz:

« sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego
punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysakimowych,

e uzupelienie osi trasy dodatkowymi  punktami
(wyznaczenie osi),

¢« wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych
(reperéw roboczych),

e wyznaczenie 0si,

e  zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaly, ochrooh i
przed zniszczeniem oraz
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy

kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostale oki&enia podstawowe gs zgodne z

obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-

00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2.  MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania

i skladowania podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganialrog

pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Nalezy stosowa powszechnie

pozwalajce poprawnie stabilizowagunkty.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-

00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i

wysokaciowych naley stosowd nastpujacy sprzt:

« teodolity lub tachimetry,

«  niwelatory,

. dalmierze,

e tyczki,

e laty,

e tadmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej
punktow wysokéciowych powinien gwarantowa uzyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-

00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

1.4.2.

przyfe  materiaty

punktéw

jest

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000.
~Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z
obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien
przep¢ od Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i
wspétrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawéjo,
Wykonawca powinien przeprowadziobliczenia i pomiary
geodezyjne niezlnine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca  powinien  natychmiast  poinformawa
Inspektora o wszelkich &dach wykrytych w  wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedBt te
powinny by usungte na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu
okreslone  w dokumentacji projektowej as zgodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ig sie od rzdnych
okreslonych  w dokumentacji projektowej, to powinien

oznakowanie w sposébpowiadomé o tym Inspektora. Uksztaltowanie terenu w takim

rejonie nie powinno by zmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszystkiebaty
dodatkowe, wynikajce z r@nic rzdnych terenu podanych w
dokumentacji  projektowej i ednych  rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora, zostamykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora
oznacza,ze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy,
nie mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw
pomiaréw przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich
punktdw pomiarowych i ich oznaazev czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo
zostan zniszczone przez Wykonawgwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne diszdgo
prowadzenia robét, to zostgnone odtworzone na koszt

Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla
prawidlowe] realizacji rob6t nale do obowizkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy

i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pramy
by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przyzyciu pali
drewnianych, a tale dowhzane do punktdw pomocniczych,
potozonych poza granicrob6t ziemnych..

Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami robét
zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty
stale na stabilnych, istniglych budowlach wzdiu trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboczaery
zatazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie vwossip
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe
oznaczenia, zawiergje wyr&gne i jednoznaczne oldlenie
nazwy reperu i jego ezinej.



D-01.01.01 Odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych.

5.4. Odtworzenie osi trasy 6)

Tyczenie osi trasy nalg wykon& w oparciu o
dokumentagj projektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane7)
przez Zamawiacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentac;ji projektowe;j.

Osie trasy powinny kywyznaczone w punktach gtéwnych
i w punktach pérednich w odlegtéci pozwalajcej na
prawidtowe uksztattowanie ternu.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw
stosunku do dokumentacji projektowej niezadoy¢ wigcksze nk
5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ materiatlow
wymienionych w pkt. 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowgza
gdy Wykonawca rob6t zagii je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako sci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z
odtworzeniem trasy i punktdw wysala@owych nalgy
prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagemni
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoélne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy
w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Spos6éb odbioru robét

Odbioér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie
nastpuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnégtére
Wykonawca przedkiada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycace podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrsci podano w
SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:

« sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy
punktow wysokéciowych,

e uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

¢ wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

e wyznaczenie osi z ewentualnym wytyczeniem przekwoj

e  zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochronh i

przed zniszczeniem i oznakowanie utatadéaj odszukanie i

ewentualne odtworzenie.

Ptatng¢ robét zwizanych z wyznaczeniem obiektow
mostowych jest gfa w koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1) Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywani
prac geodezyjnych.

2) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs
Gtéwny Urzyd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

3) Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajom
GUGIK 1978.

4) Instrukcja techniczna G-2.
geodezyjna, GUGIK 1983.

5) Instrukcja techniczna G-4.

wysokasciowe, GUGIK 1979.

Wysadlmowa osnowa

Pomiary sytuacyjne i

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ
1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUG
1983.



