SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
BRANZA ELEKTROENERGETYCZNA
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klasa: 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

kategoria: 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sgq wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z rozbudowa i przebudowa budynku szkoty w Weglowicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie instalacji elektrycznych wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okre$leniami ujetymi w odpowiednich

normach i przepisach, ktérych zestawienie podano w punkcie 9 ST.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robo6t oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowa, przepisami prawa budowlanego, polskimi normami.

Cze$¢ opisowa i rysunki zawarte w projekcie budowlanym, sg elementami wzajemnie sie
uzupeltniajgcymi. Wszystkie elementy ujete w opisie, a nie ujete na rysunkach, lub ujete na
rysunkach, a nie ujete w opisie, winne by¢ traktowane tak, jakby byly ujete w obu.

W przypadku rozbieznosci w jakimkolwiek z elementéw dokumentaciji, nalezy zgtosi¢ to
projektantowi, ktdry zobowigzany bedzie do pisemnego rozstrzygniecia problemu.

W przypadku btedu, pomyiki lub watpliwo$ci interpretacyjnych, Wykonawca, przed ztozeniem
oferty, powinien wyjasni¢ sporne kwestie z Inwestorem, ktory jako jedyny jest upowazniony
do wprowadzania zmian. Wszelkie niesygnalizowane niejasno$ci bedq interpretowane
z korzyscig dla Inwestora.

Do zakresu prac Wykonawcy wchodzg préby, regulacja i uruchomienie urzadzen i instalaciji
wg obowigzujgcych norm i przepiséw, oraz oddanie ich do uzytkowania lub eksploatacji

zgodnie z obowigzujacg procedura.

2. Materiaty

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢é materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji
projektowej.

Wykonawca powinien poinformowaé nadzoér inwestorski o proponowanych zrodtach
otrzymania wyrobéw przed rozpoczeciem ich dostawy.

Wszystkie przewidziane do zastosowania wyroby winny posiada¢ dopuszczenie

do stosowania w budownictwie.



Odbiér materiatéw na budowie

e Materialy, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sie $Swiadectw jakosci,
atestéw, kart gwarancyjnych nalezy dostarczaé wraz tymi dokumentami.

e Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z danymi wytwércy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych sie watpliwosci, mogacych mieé
wptyw na jakos¢ wykonania robdt, materialy nalezy przed ich wbudowaniem
podda¢ badaniom okreslonym przez dozor techniczny robot.

Sktadowanie materiatéw na budowie

* Skiadowanie materiatbw powinno odbywaé sie zgodnie z zaleceniami
producentow, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych, na skutek wpltywu czynnikéw
zewnetrznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wilasciwosci  materiatbw  oraz  wymagania w zakresie  bezpieczenstwa

przeciwpozarowego.

3. Sprzet
Zastosowanie sprzetu powinno wynika¢ z technologii prowadzenia robot.
Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprzetu i maszyn, ktore gwarantujg wiasciwg
realizacje robo6t, zarbwno w miejscu tych robét jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé prowadzenie robét zgodnie z terminami
przewidzianymi w umowie, harmonogramie robot.
Sprzet bedacy wilasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t, musi by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie

kwalifikacje.

4. Transport

Przewozone materialy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi
przez wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.
Transport zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania takich srodkoéw transportu, ktére nie wptyng

negatywnie na jakos¢ wykonywania robo6t i wkasciwosci przewozonych materiatéw.



Wykonawca jest zobowigzany usuwa¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

Liczba i wydajnos¢ srodkéw transportu powinna gwarantowac¢ prowadzenie robo6t zgodnie

Z terminami przewidzianymi w umowie, harmonogramie robot.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z kontraktem, za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$sé¢ z dokumentacjg
projektowa, przepisami prawa budowlanego, polskimi normami.

Roboty powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel z zastosowaniem
wlasciwych materiatdw. Montaz wyrobdw, urzadzen wykonywaé w sposob przewidziany
przez producenta.

Wszystkie elementy wyposazenia powinny byé dobrane tak, aby byly zabezpieczone przed
wszelkimi oddziatywaniami oraz warunkami otoczenia i $rodowiska, na ktére moga by¢

narazone.

6. Kontrola jako $ci robot

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materiatbw oraz roboét
Z czestotliwoscig zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w projekcie. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci

sg okreslone w normach.

7. Obmiar robot

Obmiar robdt obejmuje cato$¢ inwestycji i bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych
robét zgodnie z dokumentacjg projektowg, w wycenionym slepym kosztorysie. Jakikolwiek
btad lub przeoczenie (opuszczenie) w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w dokumentacji
projektowej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne
dane nalezy poprawi¢ na pismie.

Obmiar robo6t zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robo6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

8. Odbior robot
Etapy odbioréw:
- Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu - polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci

wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie ulegng zakryciu.



- Odbidr czesciowy - polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robaot.

- Odbidr kohcowy - polega ha finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

- Odbior ostateczny - polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad

stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. Normy zwi gzane
PN-HD 60364 Instalacje elektryczne niskiego napiecia.
N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.
PN-EN 12464 Swiatto i oéwietlenie.
PN-EN 60598 Oprawy os$wietleniowe.
PN-EN 1838 Zastosowania oswietlenia. Oswietlenie awaryjne.
PN-E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogdinego przeznaczenia do ukladania na state.
PN-EN 60445 Zasady podstawowe i bezpieczehnstwa przy wspoétdziataniu cziowieka
Z maszyng, oznaczanie i identyfikacja. ldentyfikacja zaciskédw urzadzen i zakonczeh
przewodow
PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

PN-N-01256 Znaki bezpieczehstwa.



