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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.00.
WYMAGANIA OGOLNE
CPV - 45453000-7



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogolne dotyczace wykonania 1
odbioru robot remontowych w budynku swietlicy wiejskiej w Weglowicach — ,,Harcowka”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspolne dla robot objetych
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentéw robot.

Specyfikacja objete sg nastgpujace roboty (kody CPV):

- 45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robodt, zgodne z dokumentacja
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.4. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a je$li przedzial tolerancji nie zostal okreSlony — z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.5. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemnej lub ustnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.6. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie, jako tworzace czes¢ terenu budowy.

1.4.7. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, ST 1
poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochron¢ przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Organizacja i zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania lub odtworzenia istniejacych obiektéw (jezdnie, ciagi
piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposOb bezpieczenstwo pojazddéw, pieszych, uczniéw i nauczycieli. Fakt
przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony
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z Inspektora nadzoru oraz przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora
nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice
informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w
cen¢ kontraktowa. W przypadku braku konieczno$ci wydzielenia placu budowy z istniejacego pasa
drogowego wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujgcych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony Inspektora nadzoru.
1.5.3. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robaét
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
» podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oso6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
» $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
» zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
» mozliwos$cig powstania pozaru,
» wystepowanie nadmiernego hatasu, wibracji
1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bgdzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
na terenie budowy, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy. Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel
Wykonawcy.
1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do
robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca
brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwos¢ zanika moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgod¢ na
uzycie tych materialow od wlasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt
materialdow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji wewngtrznych w budynku $wietlicy, takie jak rurociagi,
kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wtadze oraz begdzie z nimi
wspolpracowat dostarczajagc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie realizowac¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla otoczenia.
1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Wykonawca begdzie stosowa¢ si¢ do ustawowych ograniczen naciskoOw osi na drogach wewngtrznych
przy transporcie materialdow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot.
1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy
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Podczas realizacji robo6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiadat za ochrone robodt 1 za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia
robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w peilni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw Iub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robdt 1 w sposob ciagly bedzie informowac¢ Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania,
obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca z

Wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora nadzoru.

1.5.11. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniac
maja materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i1 zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg
panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ roOwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia Inspektora nadzoru. Réznice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawcg i przedtozone Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i odmowa zaptaty za te
roboty.

2.2. Wariantowe stosowanie materialow

Dopuszcza si¢ mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach
o ile zastosowany material posiada te same wlasciwosci techniczne jak okreslone w dokumentacji
projektowej i kosztowej.



Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora
nadzoru.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja, jakos¢ 1 wlasciwosci 1 byly dostepne
do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miegjsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych Inspektorem nadzoru Ilub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu, na jako$¢ wykonywanych robot. Sprze¢t uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom
zawartym w ST.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji i wskazaniach Inspektora nadzoru. Sprzet bedacy wlasno$cig
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony S$rodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam, gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak rowniez naprawiac lub

Wymienia¢ sprzet niesprawny.

Dopuszcza sie mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu w stosunku do przyjetego w dokumentacji, 0
ile jego uziycie zapewni zalozony zakres i jakos¢é wykonywanych robot.

Wybrany sprzgt nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujagce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatlow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.
Dopuszcza si¢ moZliwos¢é wariantowego uzycia srodkow transportu w stosunku do przyjetych w
dokumentacji, o ile ich uZycie zapewni zalozony zakres i jakos¢ wykonywanych robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja, wymaganiami ST,
PZJ, oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem biedu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i1 elementow robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzglgdni wyniki
badan materiatéw i robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang
kwestig.



Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢é wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inspektora nadzoru, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA, JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inspektorowi nadzoru program
zapewnienia, jako$ci. W programie zapewnienia, jakosci. Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposOb wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan organizacji robot gwarantujacy
wykonanie robot zgodnie z dokumentacja, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia, jako$ci powinien zawierac:

A) czes¢ ogolng opisujacy:

organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposoéb prowadzenia robot,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposOb zapewnienia bhp.,

wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0sdb odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw
robot,

system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jakos$ciag wykonywanych robot,
procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inspektorowi nadzoru;

6.2. Zasady kontroli, jako$ci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggnac
zatozong, jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakos$ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektor nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow
Inspektor nadzoru, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow 1 robot z wymaganiami ST
na podstawie wynikow wilasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawcg.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

» certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepiséw 1 dokumentow technicznych,

» deklaracje whasciwosci uzytkowych lub certyfikat zgodnosci z:

» Polska Normg lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1
1 ktore spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektor nadzoru.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robdt. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(2) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach

» pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

* protokoty przekazania terenu budowy,

* umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

* protokoty odbioru robot,

* protokoty z narad i ustalen,

* korespondencj¢ na budowie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
beda wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach
podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na
pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony w czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawcg i Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dthugosci 1 odleglo$ci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli ST wilasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w mz3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore maja by¢é obmierzone
wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bgda zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robdt, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w
czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetos$ci bedg uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga byc¢
dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiardw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

» odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

» odbiorowi czgsciowemu,

» odbiorowi ostatecznemu,

» odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoS$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbioér robdt zanikajacych
i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowos$¢ danej cze$ci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia Inspektora nadzoru. Jako$¢ i ilo$¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg, ST i uprzednimi
ustaleniami.
8.3. Odbior czesciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor
nadzoru.
8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.
Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Odbidr ostateczny roboOt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia roboét i przyjecia dokumentdéw, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W
obecnosci inspektora nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja
projektowa 1 SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych 1 robot poprawkowych. W  przypadkach niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej Iub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W
przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w  poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1 ST z uwzglednieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potragcen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
* szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow
umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne),
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* recepty 1 ustalenia technologiczne,

* ksigzki obmiaréw (oryginaty),

» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne z ST i ew. PZJ,

* deklaracje wlasciwosci uzytkowych lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow

zgodnie z ST i ew. PZJ,

badan i pomiarow zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych

zgodnie z ST i PZJ,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupehiajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych 1 robot uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usuni¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa
ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robo6t beda obejmowac:

* robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

* warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

* warto$¢ pracy sprze¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,

* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

* podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogdélnych zawartych w specyfikacji
technicznej obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

10. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414

Z pOZniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2001 r. w sprawie

dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108, poz. 953)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT
ST.01.
ROBOTY W ZAKRESIE WYBURZENIA |
ROZBIORKI OBIEKTOW BUDOWLANYCH
CPV — 45111000-8
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1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot w zakresie burzenia i rozbiodrki elementéw budynku koniecznych dla rob6t remontowych
w budynku $wietlicy wiejskiej w Weglowicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji zadania.

1.3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie rozbidrek wystepujacych w obiekcie.

1. Rozbiorka stolarki okiennej

2. Rozbiorki pokrycia dachu wraz z otaceniem

3. Rozbiorka rynien i rur spustowych

4. Rozbiorka starych parapetow, zbicie tynkow

5. Rozbidrka kominow

5. Rozbiorka kostki brukowej

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.6. Organizacja robot budowlanych

Wszystkie materiaty z rozbiorki winny by¢ na biezgco wynoszone poza obregb budynku i1 tam
zabezpieczone i1 sktadowane.

Stanowiska pracy i trakty komunikacyjne winny by¢ czyszczone na biezaco, szczegoOlnie dokladnie
przed zakonczeniem dniowki.

2. MATERIALY

Dla rob6t w/w istotne materiaty nie wystepuja.
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3. SPRZET

Do rozbiorki moze by¢ uzyty dowolny sprzet gwarantujacy prawidtowe 1 bezpieczne wykonanie robot.
4. TRANSPORT

Transport materiatow z rozbioérki srodkami transportu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych nalezy:

Teren ogrodzi¢ i oznakowaé zgodnie z wymogami BHP - strefa wykonywania robot winna by¢
wydzielona w sposéb uniemozliwiajacy dostep 0sob nie bedacych pracownikami wykonawcy.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty rozbidrkowe prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z

dnia 06.02.2003r. (Dz. U. Nr. 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

podczas wykonywania rob6t budowlanych.

— Elementy stolarki drzwiowej i drobne elementy stalowe wykué z otworu recznie, oczysci¢ i odniesé
na miejsce skladowania. Materiaty sktadowa¢ z segregacja na materialy zakwalifikowane przez
wilasciciela obiektu do odzysku i materiaty catkowicie nieuzytkowe.

— Fragmenty $cian murowanych, posadzek, armatury ceramicznej rozebrac r¢cznie lub mechanicznie.
Gruz z rozbidrki przetransportowaé na miejsce tymczasowego sktadowania na placu budowy.

— Po zakonczeniu rob6t rozbidrkowych gruz wywiezé z placu budowy, teren uporzadkowac i oczyscic
z resztek gruzu.

— Elementy rozebranych posadzek sztucznych, instalacji z tworzyw sztucznych i stalowych rozebra¢
recznie lub mechanicznie 1 przetransportowaé na miejsce wstepnego sktadowania. Po zakonczeniu
rob6t odstawic¢ na miejsce utylizacji

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie zgodnosci wykonania rozbidrek z zasadami 1 wymogami dla robot rozbidrkowych
podanymi w punkcie 5.

7. OBMIAR ROBOT

Wedtug zasad okreslonych w stosownych KNR i KNNR, w jednostkach miar:

- Rozbiorki drzwi — szt. m?;

- Przyciecie parapetow — szt. mb, m?;

- Rozbidrki fragmentow $cian — 1 m2, 1 m3,

- Rozbiorki podtog, posadzek, podlozy — m?, m’;

- Rozbiorki elementéw drewnianych — mb, m?, m?;

- Rozbiorki instalacji — szt., mb,

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebranymi przez
inspektora nadzoru inwestorskiego, mierzonymi w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE

Materialy uzyskane z rozbiorek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor

nadzoru inwestorskiego.

Ilo$¢ robot rozbiorkowych moze ulec zmianie na podstawie decyzji inspektora

nadzoru inwestorskiego potwierdzonej przez Zamawiajacego.
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ROBOTY MURARSKIE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania
prac murarskich i uzupehien $cian istniejgcych dla robot remontowych budynku swietlicy wiejskiej w
Weglowicach.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza:
- murowania kominéw
- uzupeknienia $cian po otworach, zamurowanie przebi¢

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i ST.00 “Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w ST.00 “Wymagania og6lne”.
2. MATERIALY I WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie materiaty i urzadzenia powinny by¢ dopuszczone do sprzedazy, posiada¢ $wiadectwo
dopuszczenia lub atesty. Materialty powinny by¢ zgodne z zatozonymi w dokumentacji projektowej.
Materiatami wykorzystanymi do robdt murarskich beda:
* cegla pelna klasy 15 MPa
* zaprawa cementowo-wapienna klasy 5 MPa — od murowania $cian zewngtrznych i

wewnetrznych oraz $cianek dzialowych do gr. 12 cm
* zaprawa cementowa klasy 7 MPa — do murowania $cian fundamentowych i $cianek dzialowych

gr. Vac.
 cement, piasek, wapno, woda, kleje na bazie cementu
* inne materialy pomocnicze.
W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje
dotyczace zrddla wytwarzania i wydobywania materiatow oraz odpowiednie $wiadectwa badan,
dokumenty dopuszczenia do obrotu 1 stosowania w budownictwie 1 probki do zatwierdzenia
Inspektorowi.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych materiatlow
dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie i wbudowanie.
3. SPRZET
Do wykonania robot zwiagzanych z wykonaniem prac murarskich wykorzystany moze by¢ sprzet:
» mieszadta elektryczne, betoniarka
* piony, poziomice i taty
* wiertarki 1 wkretarki reczne
* szpachle i kielnie
* inne narzedzia pomocnicze.
4. TRANSPORT
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkéw transportu, ktére pozwolg uniknaé
uszkodzen i odksztatcen przewozonych materialow. Materialy na budowg powinny by¢ przewozone
zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz BHP. Nie dopuszcza si¢ przewozenia i roztadunku
samochodami samowytadowczymi
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za zgodnos$¢ i jako$s¢ wykonania robot zgodnie z dokumentacja
kosztorysowa oraz Ogdlng Specyfikacja Techniczng wg ST.00 i poleceniami Inspektora nadzoru.
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5.2.Roboty murarskie .
Roboty nalezy prowadzi¢ po uprzednim zabezpieczeniu miejsca pracy.
Mury z pustakow ceramicznych i cegly
Do wykonania muréw stosowa¢ ogolne zasady jak dla wiazania cegiet. Sciany murowane za zaprawie
cementowo- wapiennej klasy M=5MPa z dodatkiem plastyfikatorow.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola jakos$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci robdt, zgodnosci z dokumentacja
projektowg oraz z Specyfikacja nr ST.00 Wymagania Ogolne.
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania muréw nalezy przeprowadzaé przez poréwnanie wykonanych
muréw z obowigzujacymi normami i przepisami wedlug protokotdw badan kontrolnych i atestow
jakosci materiatow, protokotow odbioréw wykonanych muréow oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnosci
za pomocg ogledzin zewnetrznych i pomiarow. W trakcie odbioru sprawdzi¢ nalezy:
» badanie sp6jnosci spoin pomiedzy elementami murdw,

» sprawdzenie sposobu utozenia materiatow konstrukcyjnych $cian

» sprawdzenie wykonania $cian w pionie

» sprawdzenie wykonania $cian w poziomie

» sprawdzenie szerokos$ci wykonanych spoin
7. OBMIAR ROBOT.
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00 ,,Wymagania og6lne”.
8. ODBIOR ROBOT
Zgodnie z Specyfikacja nr ST.00 Wymagania Ogo6lne. Roboty odbierze Inspektor nadzoru po
zakonczeniu wszelkich robot.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z ST i wymaganiami inspektora nadzoru, jesli wszelkie pomiary i badania
daly wynik pozytywny.
Dopuszczalne odchylenia powierzchni $cian od plaszczyzny i odchylenia krawedzi od linii prostej nie
moga by¢ wigksze niz 3 mm w liczbie nie wigkszej niz 2 sztuki na catej dlugosci dwumetrowej faty
kontrolnej. Maksymalne odchylenia powierzchni 1 krawedzi od kierunku pionowego nie moga by¢
wieksze niz 2 mm na 1 metr.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0golne wymagania dotyczace platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00 “Wymagania og6lne”.
Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robdt, w oparciu o wyniki pomiarow.
Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i1 odebranego zakresu robot murarskich stanowi
warto$¢ tych robot obliczona na podstawie okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen
jednostkowych i ilosci robdt zaakceptowanych przez zamawiajacego lub ustalonej w umowie kwoty
ryczattowej za okreslony zakres robot.
9.2. Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:
zakup, dowoz, roztadunek, segregacj¢ i magazynowanie materiatu
roboty przygotowawcze i pomiarowe
przygotowanie stanowiska pracy
przygotowanie zapraw
ustawienie i rozbiorke rusztowan
gruntowanie wszelkie prace zwigzane z wykonaniem prac wskazanych w
specyfikacji

» prace porzadkowe
10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
PN-65/B- 14503 Zaprawy budowlane cementowo-wapienne
PN-65/B- 14504 Zaprawy budowlane cementowo

YVVVYVYYY

17



PN-68/B- 10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-69/B- 30302 Wapno suchogaszone do celow budowlanych

PN- 74/B-3000 Cement Portlandzki

PN- 89/B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentylacyjne murowane z
cegly. Wymagania techniczne i badania przy odbiorze.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych —

Arkady 1990 r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.03
WYMIANA STOLARKI OKIENNEJ | DRZWIOWEJ
CPV —45421000-4
Roboty w zakresie wymiany stolarki budowlanej
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania, wbudowania i odbioru stolarki
budowlanej okiennej dla budynku $wietlicy wiejskiej w Weglowicach
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.
1.3.Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
prowadzenia robot zwigzanych z montazem stolarki okiennej 1 drzwiowej zewnetrznej:
- osadzenie nowych oS$cieznic optymalnych wymiarowo do danego otworu  okiennego z
uszczelnieniem styku o$cieznic z murem piankg uszczelniajaca
- uzupetienie tynku na o$ciezach wewnetrznych i zewnetrznych
- szpachlowanie i odmalowanie farbg emulsyjng tynku oSciezy wewnetrznych
- malowanie krat okiennych zewnetrznych farba olejna
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Skrzydto- ruchoma cz¢$¢ okna, drzwi lub wrot zamocowana w o$cieznicy lub bezposrednio w
otworze budowlanym
1.4.2. Oscieznica- rama shuzaca do zamocowania skrzydet lub szyby i osadzenia wyrobu na state w
otworze budowlanym
1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe s3a zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami w SST ”"Wymagania ogolne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.
1.6. Organizacja rob6t budowlanych
Okna montowac po wykonaniu robdt rozbiorkowych 1 wyburzeniowych.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST.00
”Wymagania ogolne”.
2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy montazu stolarki sg:
- okna PCV z okleing drewnopodobng rozwierane i uchylno-rozwierane, obsadzone na
kotwach stalowych. Wspotczynnik przenikania ciepta dla okien Uw=1,1 W/(m2*K). Okno
z nawietrzakiem, z mikrowentylacja
Stolarka okienna PCV powinna spelnia¢ wymagania dokumentacji projektowej oraz poszczegdlnych
norm, a takze posiadac¢ atest producenta.
3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00 ‘Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do wykonywania robot ujetych w specyfikacji
- wiertarka
- poziomica
-  inne drobne narzedzia
4, TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania ogo6lne”.
4.2. Transport materialow
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Materiaty niezb¢dne do wykonania prac przewidzianych w SST mozna przewozi¢ dowolnymi
srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem bgdz uszkodzeniem
W czasie transportu.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania robot podano w ST.00. ‘Wymagania ogdlne”.

5.1. Montaz stolarki okiennej

Oscieznice okienne nalezy mocowa¢ do muru za pomocg kotew stalowych odpowiednich co do
dtugosci w zaleznosci od rodzaju o$cieznicy 1 materiatu §ciany. Odleglo$¢ miedzy punktami
mocowania oscieznicy nie powinna by¢ wigksza niz 75cm, a maksymalne odleglosci od narozy
oscieznicy nie wieksze niz 30cm.

Dla stolarki PCV nalezy wypeli¢ wymagania producenta co do sposobu mocowania do muru oraz
ilosci kotew 1 tacznikow.

Kotwy w oscieznicach PCV powinny by¢ tak rozmieszczone by ich odstep od progu i nadproza byt
mniejszy niz 25cm, a ich rozstaw mniejszy niz 80cm.

Styki o$cieznicy z murem nalezy uszczelni¢ pianka izolacyjna, zabezpieczajac odpowiednio os$cieznicg
przed odksztatceniem, a skrzydta przed zanieczyszczeniem/oklejajac taSma ochronna/

Producent stolarki PCV dostarcza szczegotowa instrukcje wbudowywania tych wyrobow.
Kolejnos¢ czynno$ci montazu przedstawia si¢ nastepujaco:

zdjac¢ skrzydta z oScieznicy i nasuna¢ na wystepy oscieznicy kotwy wstawié oscieznice w otwor
zachowujac ok. Secm pomiedzy o$cieznicg i wegarkiem na pianke ustawi¢ w poziomie i pionie
oscieznice zamocowac oscieznicg w kotwach zatozy¢ skrzydta wypetni¢ szczeling pianka

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

Kazdy system profili w swojej dokumentacji technicznej ma dokladnie zawarte tolerancje zaré6wno, co
do odksztatcen samego profilu jak 1 jego montazu. Ogdlnie mozna powiedziec€, ze profil sam w sobie
nie powinien by¢ odksztalcony wigcej jak 1 mm przy przytozeniu do niego laty pomiarowej przy
wysokosci do 1,5 m, przy wyzszych do 1,5mm. za§ odchytki montazowe nie powinny przekraczaé 1,5
mm od pionu czy poziomu na 1 metr.

Oscieznice drewniane winny by¢ osadzone pionowo i nie mogg wykazywac luzoéw w miejscu polaczen
Z murem.

Odchylenie od pionu o$cieznic okiennych nie moze